
THUNDER 200A无刷电机电子调速器（ESC）使用说明书 3.0（2024.10.10）

感谢您使用本产品！无刷动力系统功率强大，错误的使用可能造成人身伤害和设备损坏。为此，我们强烈建议您在使用设备前仔细

阅读本说明书，我们不承担因使用本产品而引起的任何责任，包括但不限于对附带损失或间接损失的赔偿责任；同时，我们不承担因擅

自对产品进行修改和错误使用所引起的任何责任。

我们有权在不经通知的情况下变更产品设计、外观、性能及使用要求。

产品特点

 简单易用，稳定可靠，抗干扰能力强，调速性能良好。

 多重安全保护：低压保护、高压保护、过流保护、过温保护、启动失败保护、堵转保护、丢失信号保护。

 光电隔离的信号输入、输出接口。

 串口输出实时数据：电源电压、电机转速、电流、电调温度及调试数据。

规格参数

 使用电压： 14-24S LIPO

 最大电流： 200A（环境温度 25 度，散热良好，测试电压 100V，持续 3 秒）

 油门行程： PWM 1000us-2000uS 可校正

 信号频率： PWM 50-400HZ； DSHOT 50-1000HZ

 待机电流： 6mA@100V；9mA@60V。

保护功能

 高压保护： 电源电压超过允许值时禁止电机启动。

 低压保护： 定制项。

 启动保护： 启动不成功自动重新启动。

 堵转保护： 正常运转中发生堵转(一般为外力所致)尝试重新启动(注意高油门时发生堵转可能损坏电调)。

 过温保护： 温度超过 110℃, 最大输出功率缓慢降低；最多可降至满油门功率40%；温度降低后恢复原功率。

 过流保护： 最大电流保护值为正常工作最大值 1.1-1.5 倍，反应时间 0.1 秒，限制平均电流不超限值。

 失控保护： 丢失信号200ms 后逐渐降低输出功率，最多降低满油门50%。

PWM 油门校正

 电调上电时油门在最大值将启动油门校正，发出♪123-3-3-3，之后数秒内油门置为最小值，等待音乐声结束后即完成校正。

信号线定义

黑=》PWM_GND 白=》PWM 绿=》CAN_L 黄=》CAN_H 灰=》CAN_GND

数据输出

l出厂默认使用PWM,需要使用CAN请参考《THUNDER ESC-CAN 系列电调信号模式切换说明》，数据输出采用 3 线制 CAN ，波特率 1M。

数据包格式参考《附件2-THUNDER-CAN协议1.2(210408)》、《附件3-TMESC UAVCAN V2.12》
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注意事项

※ 信号脉冲宽度，频率必须符合要求，不要带电插拨控制信号线，确保电调信号线连接可靠无松动，以防产生干扰信号导致控制异常。

※ 务必使用稳定负载，螺旋桨被外部堵转时应尽快关闭油门或断电，防止堵转电流过大而损坏电调。

※ 保证电调散热良好，电调长期工作于高温状态会加速元器件的老化，大幅减少电调使用寿命。

※ 建议实时监测工作温度，根据实时输出的温度数据，判定当前工况是否安全（温度低于 90度比较安全，90-110度为散热不良或负载

过重，超过 110度不安全)。

※ 电调余电未放尽前禁止输出相线短路，可能引起电调损坏。

※ 电源连接建议使用防打火插头，防止火花及对插头的损伤，提高上电安全性，电调启动完成前不要用大油门。

※ 确保电源电压稳定、连接可靠，否则有可能导致电调损坏。

※ 请使用推荐配置搭配电调，以获得最佳性能（力效，功率，安全性）。若采用不匹配的电机、螺旋桨(甚至不是螺旋桨负载或变化负

载)或非正确的电压，可能达不到最优性能，甚至损坏电调。
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